Несколько лет назад я на уже рисовал такую схему подключения анодного дросселя. Катушка L1 – 10 м диапазона. Так как в точке подключения дросселя до 20 м диапазона напряжение и сопротивление небольшое, резонансы дросселя не имеют значения. А на 20-160 м обычно и так проблем не бывает. 
У меня так сделано в РА на 2 х ГУ-74Б, дроссель намотан виток к витку, проблем не имел. 
На ГУ-19 (50 Вт) и 3х ГУ-50 (300 Вт) было у меня последовательное питание. 
Ради спортивного интереса у ГУ-19 с успехом долгое время работал дроссель ДМ-0,2-200, а на 3 х ГУ-50 дроссель в 3 секции, обмотка "универсаль", индуктивность не помню. Работало всё это на 10-160 м без проблем.
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Чем меньше напряжение в точке подключения дросселя (при одинаковой мощности), 
тем меньше сопротивление и меньше влияние дросселя. 
А дроссель к П-контуру можно подключать не только на входе или выходе. 
Можно подключать в любую точку, но предпочтительно в такую, где напряжение наименьшее. А эта точка при работе на 15 м находится около конца 10 м катушки.
…так без переключений получаем как минимум 4 диапазона (10, 12, 15, 17, да и на 20 совсем не плохо), где напряжение на дросселе небольшое.

Мне кажется, недостаток [последовательного питания] один – анодное напряжение на переключателе диапазонов, что повышает его требования на пробой на корпус.
В последней схеме и этого недостатка нет.

Эта схема была разработана не потому, что схема последовального питания хуже. 
Она даёт возможность при последовательном питании на ВЧ диапазонах использовать один простой переключатель, на котором (как и на катушках) нет анодного напряжения и поэтому он не так быстро пробивается на корпус. 
Я в своём РА (Ua=2kV, PA 1kW) применил простой советский керамический галетный переключатель. 
Я считаю, что в этой схеме место подключения дросселя оптимальное, и любые переделки не улучшат работу схемы.
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